manipulator przyczep
instrukcja montazu i uzytkowania

TURBO

P1 Automatic

P1 Manual

Funkcja TURBO dostarcza do 20% wigcej mocy w chwilach,
gdy jej najbardziej potrzebujesz.

Dodatkowa moc dost¢pna jest przez skumulowane 10 sekund,
Po czym nastepuje 2-minutowy okres chlodzenia systemu.

W czasie tym mover dysponuje standardowa moca oraz
nastgpuje ponowne ladowanie funkcji TURBO.

Funkcja TURBO zalacza si¢ automatycznie, a jej dzialanie
sygnalizowane jest na wySwietlaczu pilota wizualnie i
dzwigkowo.

Srodki bezpieczenstwa

Przeczytaj te instrukcje przed rozpoczeciem montazu lub pierwszym uruchomieniem systemu
Sprawdz ci$nienie w oponach i ich stan (zaleca si¢ nowe ogumienie)

Sprawdz, czy rama przyczepy jest w dobrym stanie, bez §ladéw Korozji

Zaciagnij hamulec przyczepy przed montazem

Po zakonczeniu manewrowania przyczepa, a przed odsuni¢ciem rolek zawsze zaciggaj hamulec
przyczepy (uzywanie rolek jako hamulca jest zabronione)

Dokrecaj Sruby/nakretki stosujac podane momenty obrotowe

Przeprowadz probne uruchomienie zamontowanego manipulatora na otwartej przestrzeni w celu
zapoznania si¢ z obsluga systemu

Przechowuj pilota zdalnego sterowania z dala od dzieci i 0s6b niepowolanych
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Co znajdziesz w opakowaniu

Opis 1losé Opis llos¢ Opis 1losé
1 ) jednostka napgdowa |lewa i prawa 7 ) klucz awaryjny 1 13) koncowki kabli 4
2 ) belka centralna 1 8 ) modut sterujacy 1 14) kostka ustalajaca 2
3) cybant z 9 ) pilot 1 15)klucz 19mm 1

podktadkami i nakretkami

16 ) §ruba i podktadka

4 ) docisk 2 10) kabel USB 1 2
13mm
5 ) zestaw montazowy 11) kabel sitownik-modut 17 ) rura kwadratowa
. 1 zestaw . . 1/strong .. 2
(opaski, wkrety, uchwyty) sterujacy, biaty, di. 4m przedtuzajaca
6 ) kable akumulator- . 12 ) kabel silnik napgdowy- |czarny i 18 ) rura kwadratowa
. czarny 1 czerwony 1
modut sterujacy, dt. 1.5m modut, dt. 4m czerwony/strong | faczaca
tylko wersja Manual tylko wersja Automatic
Specyfikacja techniczna
Rodzaj przyczepy " Jedno- lub dwuosiowa Max moment obr. (mierzony na rolce) | 117 Nm
. 2 Automatyczny (elektryczny) . . x
System zalaczania rolek . Min pojemnos$¢ akumulatora 80Ah 12V
lub manualny (mechaniczny)
1800 kg (wzniesienie 25%) s 868 MHz,
3)
Max dopuszczalna waga przyczepy 3000 kg (wzniesienic 10%) Czestotliwosé sygnatu dwukierunkowy

34.5 kg (Automatic)
36.5 kg (Manual)

Wewngtrzna, typu

Waga manipulatora bez akumulatora akumulatorek

Bateria pilota

Max predkosé ¥ ok. 14cm/s Max pobér pradu 150 A

Y Mozliwo$¢ migracji, tj. wersje jednoosiowa mozna przeprogramowaé do wersji dwuosiowej i odwrotnie. Zapytaj dealera.

? Wersja Manual moze by¢ rozbudowana do wersji Automatic. Zapytaj dealera.

» Max dopuszczalna waga przyczepy znacznie ros$nie przy spadku wzniesienia do pokonania. Uzyskiwane osiagi moga si¢ rozni¢ z zalezno$ci od indywidualnych
warunkow. Niekorzystne czynniki, ktore moga obnizy¢ osiagi manipulatora, to np. stan terenu (wyboisty lub grzaski), pogoda (wilgotnos¢ lub $nieg), niski poziom
naladowania akumulatora, stan ogumienia (zuzycie lub zbyt niskie ci$nienie), normalne zuzycie rolek napgdowych.

9 Predkos$¢ spada przy wzroScie obciazenia (obciazenie zalezy m.in. od wagi przyczepy i nachylenia wzniesienia do pokonania).



Krytyczne wymiany przyczepy

Manipulator P1, w standardowym wydaniu, moze by¢
zamontowany do ogromnej wigkszo$ci przyczep
kempingowych (zaréwno dla ram o konstrukcji typu L,
jak i typu U).

W przypadku watpliwosci sprawdz, czy wymiary
twojej przyczepy mieszcza si¢ zakresach podanych
obok.

W przypadku niestandardowych przyczep dostgpne sa
specjalne adaptery — zapytaj dealera.

Potrzebne narzedzia

- klucz ptaski lub oczkowy 10 mm: 2 szt.
- klucz ptaski lub oczkowy 13 mm: 2 szt.
- klucz ptaski lub oczkowy 17 mm: 1 szt.
- maly Srubokret krzyzakowy

- klucz dynamometryczny A

- zaciskarka do konektoréw 6mm?>

Instrukcja montazu mechanicznego
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Mozliwy jest montaz bez podnoszenia przyczepy, jednak w celu jego ulatwienia zaleca si¢ podlewarowanie
przyczepy, zabezpieczajac ja odpowiednimi stalymi podporami i klinami pod kola.
Zaleca si¢ montaz z przodu osi przyczepy, jednak w przypadku braku miejsca montaz z tylu osi jest

dopuszczalny.

- Rozl6z P1 na ptaskiej, czystej powierzchni

- Zaznacz markerem $rodek belki (w odlegtosci 75cm

od krawedzi) i wtoz ja w obie jednostki napgdowe
- Umies$¢ P1 pod przyczepa w miejscu jego montazu i
unie$ manipulator w kierunku ramy, podpierajac go

- Odkrec¢ nakretki samokontrujace M 10 znajdujace sig na

cybantach i zdejmij podktadki. Zamontuj cybanty
zgodnie z rysunkiem obok, zal6z podktadki i lekko
dokre¢ nakretki uzywajac klucza 17 mm.

- Ustaw manipulator zgodnie z rysunkiem ponizej. Uzyj
drewnianych kostek ustalajacych 6 w celu uzyskania
odpowiedniego dystansu pomigdzy rolkami, a oponami
Upewnij sig, Ze zaciski ulozone sa w taki sposéb, ze
dotykaja $cianek ramy, zgodnie z rysunkiem ponizej
Dokre¢ nakretki na cybantach z momentem 28Nm
uzywajac klucza 17mm. Wykonaj trzykrotne
naprzemienne dokrecenia z powyzsza sita




Przed dokreceniem cybantéw, przyczepa powinna sta¢ swobodnie na kolach (ewentualne podparcie powinno by¢ czasowo

usuniete) — sprawdz ponownie odleglo$¢ opony od rolki (uzywajac kostek ) i w razie potrzeby skoryguj ustawienie
Upewnij sig, ze belka centralna@
uzywajac klucza 13 mm. Dokreé nakretki kontrujace.

jest posrodku i dokre¢ §ruby M8 (4 szt.) na jednostkach napgdowych z sita 12Mm,

]

Poluznij $ruby M6 (uzywajac klucza 10 mm) na rurze kwadratowej taczace;j @ i wsun w nig rury kwadratowe przedtuzajace
@ a nastgpnie cato§¢ wsun na walki wystajace z jednostek napgdowych .

Przet6z $ruby M8

@ przez rury przedtuzajace i otwory w watkach. Dokrgé nakretki samokontrujace z momentem 27 Nm uzywajac

kluczy 13mm. Upewnij sig, ze rura taczaca jest ustawiona posrodku i dokre¢ §ruby M6 (4 szt.) z momentem 12Mn uzywajac klucza
10 mm. Dokre¢¢ nakretki samokontrujace.

Instrukcja montazu i uzytkowania elektronicznego systemu sterowania

Unikaj zwarcia! Podczas montazu zawsze zabezpieczaj koncowke kabla@qczacego biegun dodatni
akumulatora tasma izolacyjna. Kabel ten podlaczaj jako ostatni.

Upewnij si¢, ze modul sterujacy( 8 jjest wylaczony przed montazem

Rolki musza by¢ odsuniete podczas montazu.

Modut sterujacy powinien zosta¢ zainstalowany w suchym miejscu, najlepiej wewnatrz przyczepy,
umozliwiajacym dostep do niego w p6zniejszym czasie.

Nie obcinaj ani nie przedluzaj anteny radiowej w module (fabryczna dlugo$¢ zapewnia najlepsza
komunikacje.

Zaleca sie¢ uzycie akumulatora o pojemnosci min 80 Ah.
Akumulator powinien by¢ w pelni naladowany.
Pamigtaj, Ze nawet nieuzywany akumulator rozladowuje si¢ w miare¢ upltywu czasu.




Procedura

wybierz suche miejsce, w ktorym zainstalowany bedzie modull 8 ), pamigtajac o dtugosci kabli (rozwaz schowek frontowy lub
wngtrze przyczepy na poziomie podtogi - np. pod t6zkiem)

Przeciagnij kable taczace silniki napedowe (12 ), (sitowniki dociskowe rolek (11 )— tylko ) oraz kable akumulatora(6 )do
miejsca instalacji modutu. Jesli to konieczne, wywier¢ otwor (Srednica 14mm) w podtodze przyczepy (uwazaj, aby nie uszkodzié
instalacji, ktore moga przebiegac ponizej lub nad podtoga). Zamiast docina¢ kable na dtugosci, sugerujemy pozostawienie ich w
catos$ci i zabezpieczenie opaskami zaciskowymi — dluzsze kable przyda¢ si¢ moga w przypadku przeniesienia manipulatora na
wigksza przyczepg.

Upewnij sig, Ze kable nie ocieraja si¢ o ostre krawedzie, zwlaszcza gdy przebiegaja przez otwor w podlodze
(uzyj rury zabezpieczajacej, uszczelki gnmowej, badz taSmy). Uzyj klipséw montazowych i przykreé kable
do spodu plyty podlogowej.

Upewnij sig, Ze kable maja odpowiedni naddatek w celu umozliwienia ruchu dosuwania/ odsuwania rolek
napedowych.

Czerwony kolor kabla oznacza dodatnia polaryzacje (+).

przykre¢ modut ( 8 ) uzywajac wkretéw 1 przygotowanych do tego celu otworow w plycie aluminiowej modutu(27 ). Odkre¢ sruby
mocujace pokrywe modutu (26) (4 szt.) 1 ostroznie usun ja.

Odkreé nakretki (6 szt.) i usun gorne podktadki (6 szt.), pozostawiajac dolne (6 szt.) ze srub mosi¢znych wewnatrz modutu.
Podlacz kable silnikéw napedowych (12) do odpowiednich $réb (czerwony kabel do $ruby ,,P”, czarny do $ruby ,,N’). Podlacz
kable akumulatora ( 6 ) w ten sam sposob. Zaldz gorne podktadki i dokrgé nakretki z momentem 8Nm.

W przypadku montazu manipulatora P1 z tylu osi przyczepy polaryzacja kabli silnikéw napedowych (12
musi zosta¢ odwrdcona, tj. czarne kable podlaczone musza zostaé do terminala ,,P”, a czerwone do
terminala ,,N”).

potacz kable sitownikow (11) to uktadu sterowania rolkami (19) (jest on zainstalowany fabrycznie w przypadku zakupu
modelu Automatic)

polacz terminale systemu bezpieczenstwa (Roller Auto Pullback) (21) z odpowiednimi bolcami we wtyku przyczepy (,,N”
do masy (-) i ,,P” do statego zasilania 12V DC (+)). Uzyj kabla 2x Imm? zakoficzonego ptaskimi konektorami (nasuwkami).
Upewnij sig, ze wtyk twojej przyczepy umozliwia takie podiaczenie (13-bolcowe wtyki typu Euro umozliwiaja takie polaczenie).
zakoncz kable taczace z akumulatorem ( 6 ) dobrej jako$ci zaciskami i potacz je do akumulatora (20).
Upewnij sig, ze rolki sa odsunigte, wlacz system i sprawdz funkcje manipulatora obserwujac kierunki obrotu rolek

sprawdz funkcj¢ dosuwu/odsuwu rolek

Zatéz pokrywe i1 dokreé §ruby na module( 8

Instrukcja uzytkowania pilota

System sterowania P1 oparty jest na najnowoczes$niejszej transmisji radiowej dwu-
kierunkowej, zapewniajacej prace odporna na zakldcenia. Pilot zdalnego sterowania
wyposazony jest w przemystowy pod$wietlany wyswietlacz LCD, dostarczajacy na

biezaco cennych informacji o stanie systemu, wliczajac innowacyjny wskaznik
chwilowego obciazenia manipulatora.
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wyswietlacz LCD

przyciski jazdy

przyciski wlaczajace

przyciski dosuwania rolek (aktywne tylko w )

AT

przyciski odsuwania rolek (aktywne tylko w )
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Wlaczanie/wylaczanie
W celu aktywowania systemu uruchom modut wiacznikiem 23, Zielona dioda LED (25 miga przez 2 s. (wewngtrzny test systemu).
Ciagle $wiecenie zielonej diody LED oznacza gotowos¢ systemu do pracy. Zielona dioda LED miga szybko podczas odbioru sygnatu

z pilota.

Aby wlaczy¢ pilota wcisnij oba przyciski (¢ ) przez 2 s. Pilot wylacza si¢ automatycznie po 20 s. jesli nie moze potaczy¢ si¢ z
modutem lub gdy od czasu wcisnigcia jakiegokolwiek przycisku uptyngta 1 min.

informacja LCD Opis

Connecting ||Pilot szuka sygnatu, niebieska dioda LED (k jmiga. Po nawiazaniu taczno$ci dioda ta $§wieci sig ciagle.
AirTemp 22°C ||Podczas wysytania/odbierania sygnatu — miga szybko.

Dosuwanie/odsuwanie rolek
W celu dosunigcia rolek napgdowych uzyj klucza 19mm key (15 )1 obré¢ umieszczony z boku manipulatora 6-katny watek. Wykonaj
zdecydowany poétkolisty ruch w kierunku opony az do momentu wyraznie odczuwalnego ,,zaskoczenia”. Wystarczy obroci¢ watek z
jednej strony przyczepy — obie roli dosuna si¢ jednoczesnie. Zawsze sprawdz, czy rolka po drugiej stronie zostata w petni dosunigta!
W celu odsunigcia rolek napgdowych uzyj klucza 19mm key (15 )i obro¢ umieszczony z boku manipulatora 6-katny watek. Wykonaj
zdecydowany poétkolisty ruch w kierunku od opony az do momentu wyraznie odczuwalnego ,,zaskoczenia”. Wystarczy obroci¢ watek
z jednej strony przyczepy — obie roli odsuna si¢ jednocze$nie.

ZAWSZE zaciagaj hamulec przyczepy przed odsuni¢ciem rolek napedowych.

Dosuwanie/odsuwanie rolek

informacja LCD Opis

>> o << Dosuwanie rolek. Wcisnij (i zwolnij) oba przyciski (d ). Rolki zatrzymaja si¢ automatycznie w momencie
AirTemp 22°C |luzyskania odpowiedniego docisku. (funkcja przydatna w przypadku nieréwnomiernego ci$nienia w oponach).

<< e >> |iOdsuwanie rolek. Wcisnij (i zwolnij) oba przyciski( e
AirTemp 22°C

STOP e STOP |Wecisnigty przycisk STOP (i ) Uzyj go, aby zatrzymac¢ proces dosuwania/odsuwania rolek (np. w przypadku
AirTemp 22°C | niebezpieczenstwa). Proces moze byé¢ wznowiony po 3 s.

ZAWSZE zaciagaj hamulec przyczepy przed odsuni¢ciem rolek napedowych.

Hitch Lock ||Wtyk przyczepy wlozony do gniazda w haku holowniczym. Rolki napgdowe odsuwaja si¢ automatycznie (nawet
AirTemp 22°C ||w przypadku odtaczonego akumulatora zasilajacego manipulator). Przyciski na pilocie zablokowane ¥

» System Roller Auto Pullback zadziata pod warunkiem podtaczenia jego terminali w module z odpowiednimi bolcami we wtyku
przyczepy.

W przypadku awarii zsun gumowe zaslepki z silownikéw dociskowych i uzywajac klucza awaryjnego ( 7 ) odsun
silowniki recznie, odkrecajac Srube pod zaslepka w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéowek zegara.

Manewrowanie przyczepa

P1 umozliwia manewrowanie przyczepa w kierunkach reprezentowanych przez przyciski oznaczone strzatkamil b na pilocie:

x * W wersji jednoosiowej mozliwy jest obrot wokot osi
ﬁ ) K )
do przodu w prawo do przodu w lewo przyczepy:

do przodu do tyhu + W prawo

do tytlu w prawo ™ do tylu w lewo ™ + w lewo

" wecisnij oba przyciski jednoczesnie aby jecha¢ do przodu ) weisnij oba przyciski jednoczesnie aby jecha¢ do tyhu




Wskaznik chwilowego obcigzenia manipulatora (Load Information System)

P1 wyposazony jest w innowacyjny system informowania o chwilowym obciazeniu manipulatora (Load
Information System). Wy$wietlajac warto$¢ chwilowego obcigzenia (w zakresie 0-99%), obciazenie
maksymalne systemu jest pod stata kontrola.

Load

Tnformation

Informacja LCD Opis

System -~

Load:30%
AirTemp 22°C

Pilot potaczony z modutem. Chwilowe obciazenie manipulatora: 30%

Overload
AirTemp 22°C

Obciazenie manipulatora przekroczyto dozwolony poziom. System przechodzi w chwilowy stan u$pienia (4 s.) w
celu schlodzenia obwodow. Czerwona dioda LED na module (25) $wieci si¢ w czasie przeciazenia.

Zasilanie pilota i manipulatora

Pilot zasilany jest baterig litowo-jonowa typu akumulatorek, ktéra umozliwia wielokrotne tadowanie. Pomaranczowa dioda LED ( h
zaczyna miga¢ sygnalizujac niski stan naladowania baterii wewngtrznej. Uzywajac kabla USB-mikro USB, potacz pilota z modutem
lub gniazdem USB np. w komputerze. Ladowarka samochodowa w wtykiem mikro USB moze by¢ rowniez uzyta. Pomaranczowa
dioda LED $wieci si¢ $wiattem ciagltym podczas tadowania i gasnie, gdy bateria juz natadowana.

Pilot informuje rowniez o stanie akumulatora zasilajacego manipulator. Informacja ta dublowana jest przez $wiecenie czerwonej
diody LED na module.

Informacja LCD

Opis

Load:30%
Battery Low

Niski stan naladowania akumulatora. P1 dziata¢ begdzie jeszcze przez pewien czas (w zaleznosci od pojemnosci
akumulatora, jego wyeksploatowania, temperatury zew. itp.) — osiagi moga by¢ obnizone. Nataduj akumulator.

Load:30%
Battery Dead

Akumulator roztadowany. System przechodzi w stan u$pienia na 3 s. Nataduj akumulator jak najszybciej —
uzywanie rozladowanego akumulatora moze nieodwracalnie go uszkodzic.

Pomimo ze P1 zaprojektowany jest do pracy ciaglej, a modul w stanie bezczynno$ci pobiera minimalng ilo$¢ energii, zaleca si¢
wylaczenie modutu w przypadku gdy przewidujemy dluzsza przerwe w uzytkowaniu manipulatora (np. po powrocie z wakacji).

W przypadku bardzo silnych zakldcen radiowych manipulator mozna sterowaé uzywajac potaczenia kablowego z pilotem (transmisja
radiowa wylaczana jest automatycznie). Uzyj kabla USB — mikro USB.

Termometr/latarka

Pilot P1 wyposazony jest w termometr wskazujacy temperatur¢ powietrza.

Latarkg uruchamia weisnigcie przycisku( j ).Latarka posiada niezalezny obwod zasilania — dziata nawet przy wytaczonym pilocie.

Parowanie pilota z modulem

System sterowania elektronicznego P1 gotowy jest do uzycia po instalacji. Jednak w przypadku wymiany modutu ( 8

lub pilota (9

konieczne jest ponowne parowanie. Procedura synchronizacyjna tworzy unikalny kod taczacy oba komponenty, co zabezpiecza przed
zaktoceniami np. innych manipulatoréw w strefie zasiggu.

Informacja LCD Opis
PressArrow | Potacz pilota z modutem kablem i wcisnij przycisk Reset na module (24) przez 1 s. (uzyj cienkiego przedmiotu
ver.1.0.0 np. zapatki — przycisk jest zaglgbiony). Wersja oprogramowania rowniez wyswietlana jest na pilocie .
Sync OK Po wecisnigciu dowolnego przycisku ze strzatka na pilocie (b ), synchronizacja jest zakonczona. Kabel USB
mozna odtaczy¢.







